
显着功能

1。配备空气离合器，具有低促进电流的优势，可在3种模式下以3种模式操作前者，例如，单程和连续运行，当前者以单笔冲程和连续的跑步模式进行操作，以确保模具的安全性和最大的操作
和调整空间，则可以自动停在其后位置。

2。摇摆型气动抓地力机构，连接能力是可调的，即使在高工作速度下，夹紧功率也是稳定的。如果第一个抓手尺寸短，它可以自动打开下颚以自动释放，但是机器将停止并同时发出警报。

3。按爪子通过气缸的控制来驱动和馈电线，爪子是固定的自动弹盘装置，当爪子返回时，它可以升高，因此可以消除摩擦和噪声，进一步可以防止棘轮在反向方向上行驶。但是，喂食过程中有
两个固定的超速离合器，它可以保证饲料被撤退。

4。电气系统中有导入的转换器，因此，还可以轻松地使用无步变量驱动器PLC运行前者，并使用故障警报和故障显示功能自动检查前者的工作模式。

5。触摸屏和人机对话数值控制系统是满足客户的可选的：“ S的要求，它们用于设置后击的线管长度，屏障的长度和喂食长度，很方便地进行快速模具变化。该系统的存储容量为99
个Mnemonic模块，以满足快速变化的要求。




